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1.WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z zakresem wykoficzeniowym 1 instalacyjnym budowy remizy OSP
w Swinnej.

1.2.Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynnosci

umozliwiajace i majace na celu wykonanie rob6t wymienionych w pkt.1 w zakresie zgodnym
zZ rysunkami

W zakres robot wchodza:
a. roboty budowlane
- roboty tynkarskie tynkow wewnetrznych 1225.925 m2
- roboty tynkarskie elewacji 645.08 m2
- roboty posadzkowe —wylewki cementowe 382.34 m2
- wykonanie podtogi z paneli 179.71 m2
- wykonanie posadzek z plytek gres 133.925 m2
- roboty malarskie farbami olejnymi 56.00 m2
- roboty malarskie farbami emulsyjnymi 1015.647 m2
- licowanie §cian ptytkami gres 200,606 m2
- montaz stolarki okien 1 drzwi 60.12 m2
- montaz drzwi ppoz. 2.00. m2
- 1izolacje podlog styropianem 336.08 m2
- $cianki z ptyt gipsowych GKF 19.788 m2
- 1izolacja termiczna dachu (wetna min.,folia,pt. GKF) 47.15 m2
- sitlownik do klapy oddymiajace;j 1 kpl

b. roboty instalacji sanitarnych
-przekucia i zamurowania, podejscia 1 zawory
-montaz przewodow inst. wody-PE 67 mb
- montaz przewodow inst.kanal.-PCW 30 mb
- montaz przewodow inst.c.0.PE-HD 204 mb
- montaz umywalek 6 szt
- montaz muszli ustgpowych 4 szt
- montaz zlewozmywaka I szt
- montaz natryskow 3 szt
- montaz grzejnikdw ptytowych 23 szt
- montaz gtowic termostatycznych 19 szt

c. roboty instalacji elektrycznych
- wypusty o$wietleniowe 30 szt
- przewody podtynkowe 46 m
- linie zasilajace 30m
- oprawy oswietleniowe 20 m
- przeciwpozarowy wylacznik pradu 1 szt



d. roboty kanalizacji deszczowej

- rury deszczowe z osadnikami 8 szt
- wykopy 55.67 m3
- przewody drenarskie Fi 125 51.98 m
- rury PCW Fi 200 90.00 m
- studnie z kregow betonowych Fi 800 8 szt

1.3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Nalezy przestrzega¢ wytycznych zawartych w odpowiednich normach i przepisach. Roboty
budowlane wykonywaé z zachowaniem $rodkow ostroznosci, pod nadzorem uprawnionego
kierownika budowy. Prace budowlane prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlana, w oparciu o
zatwierdzony projekt budowlany z wykorzystaniem materiatdw dopuszczonych do
stosowania w budownictwie.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami InZzyniera.

1.3.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik
Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.3.2.Dokumentacja Projektowa.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac:
1.Projekt wykonawczy

2.Projekt zagospodarowania terenu

3.Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
4.Kosztorys inwestorski

5.Informacjg dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac :
1.Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
2.Projekt objazdow tymczasowych na czas budowy
3.Projekt organizacji i harmonogram robot

4.Projekt zaplecza tymczasowego budowy

5.Plan bezpieczefstwa i ochrony zdrowia.

1.3.3.Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chocby
w jednym z nich sa obowiazujace tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a
o ich wykryciu powinien natychmiast zawiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow
ze skali rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty i1 dostarczone materiaty bgda zgodne z
Dokumentacja Projektowa i ST.



Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczone sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie beda w peli zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST i1 wptynie to na niezadawalajaca jakos¢ elementu budowli, to matariaty
beda niezwlocznie zastapione innymi , roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.3.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
robot, az do zakonczenia i1 odbioru koncowego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowy.

1.3.5.0chrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
a. utrzymywaé Teren Budowy 1 wykopy w stanie suchym.
b. podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
1.Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk 1 drog dojazdowych
2.Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
2.1.zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi
2.2.zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami
2.3.mozliwoscia powstania pozaru.

1.3.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca begdzie przestrzegaC przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych oraz
Maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo personel Wykonawcy.

1.3.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda mialy swiadectwa dopuszczenia |,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materialow na srodowisko.



Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot
ich szkodliwo$¢ zanika ( np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatow
od wiasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.3.8. Ochrona wilasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz , bedacych
wiladcicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczenie mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji, wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca jest zobowiazany umies$ci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z
nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.3.9. Okreslenia podstawowe

InZynier-osoba wyznaczona przez Zamawiajacego , upowazniona do nadzoru nad
realizacja Robot 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
Kierownik budowy-osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiardw-akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych Robo6t w formie
wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze
Obmiaréw podlegaja potwierdzenia przez Inzyniera.

Laboratorium-laboratorium badawcze, zaakceptowane przez zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwiazanych z oceng jakos$ci materiatow oraz
Robot

Materiaty- wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera-wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
Robot.

Projektant-uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej .

Slepy kosztorys (przedmiar) — wykaz Robét z podaniem ich ilosci w kolejnosci
technologicznej ich wykonywania.



2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatlow przeznaczonych do wykonania Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg$ci) materiatow z danego zrodta
nie oznacza automatycznie , ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrodlta w sposob ciagly
spetniaja wymagania Specyfikacji Techniczne;j.

2.2.Pozyskiwnie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych witadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych, wilaczajac w to zrodia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz  proponowana przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
ilosciowych 1 jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do Robot i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania begda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z
Terenu Budowy, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli InZynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot , w ktorym znajduja si¢ niezbadane 1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko , liczac si¢ z jego nie przyjgciem 1 nie
zaplaceniem.

2.5. Wariantowos$¢ stosowania materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi



InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu albo w
okresie dtuzszym , jesli bedzie to wymagalo dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zamieniony bez zgody
Inzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzg¢t uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST i PZJ lub projekcie organizacji Robot zaakceptowanym
przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt zgodnie z
zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej ST i1 wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma byé
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzegtu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu . Wybrany sprzgt , po
akceptacji Inzyniera nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do
Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowaé si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ pojazdu
przy transporcie materialdw 1 sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne
pozwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamia¢ Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktdre nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wilasciwosci przewozonych
materialow .

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera , w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdocenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco , na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.



5.WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa , wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami
Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robodt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementow Robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i
w ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty normalne wystepujace przy produkcji i przy
badaniach wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie
pbézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg ,
pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera

programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania

Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot

zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi

przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a. czg$¢ ogodlnie obowiazujaca:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robot

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot

- BHP

- Wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie techniczne

- Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot

- System (sposob 1 procedurg) proponowane]j kontroli(opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenia badan)

- Sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmoéw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskdéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych
informacji Inzynierowi.

b. czes$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

-wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia kontrolno-pomiarowe

- rodzaje 1 ilosci $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania z zaladunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.



- sposob zabezpieczenia o ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czsie
transportu

- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan(rodzaj i czestotliwo$¢ pobierania probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow Robot.

- Sposobu postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robét

-Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i

przekazania tych robot wlascicielom urzadzen

-Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robot 1 sieci uzbrojenia.

- Kopie¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej

- Instrukcje eksploatacyjne

W przypadku , gdy wedtug Komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ Roboty
poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego

Termin wykonania Robot poprawkowych 1 uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

6.4. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robodt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 6.3. ,,0dbior wstgpny Robot”

6.5.. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenianych
ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ ( kwota) podana przez Wykonawcg w danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla Roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe beda obejmowac:

-Robocizng bezposrednia

-Warto$§¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy.

-Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko.

-Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT



7. ELEMENT ROBOT: ROBOTY WYKONCZENIOWE
Wykaz robot wg pkt. 1.2.

7.1. SZCZEGOLOWY OPIS WYKONANIA ROBOT

Parapety

Osadzenie parapetow z maczki marmurowej z dodatkiem zywicy w kolorach jasnych.
Parapety osadzane przed tynkami, w salach gimnastycznych z rusztowan. Stolarka drzwiowa
osadzana dyblach 1 kotkach rozporowych. Skrzydla drzwiowe drewniane , malowane
dwukrotnie, o$cieznice stalowe osadzone na dyblach i kotkach rozporowych.

Balustrada

Balustrada balkonowa stalowa osadzona na antresoli sali gimnastycznej. Balustrada stalowa o
wysokoscil.10 m wykonana z pretow i ptaskownikow.

Tynki wewngtrzne.

Zabezpieczenie stanowisk pracy, przygotowanie i odbidr rusztowan, zabezpieczenie
transportu zaprawy. Przygotowanie podtoza pod tynki. Zabezpieczenie osadzonej stolarki.
Kontrola jako$ci zaprawy. Wykonanie tynkow trzeciej i czwartej kategorii.

Sufit sali pomocniczej z plyt gipsowo-kartonowych GKF gr.12,5 mm mocowany do rusztu
stalowego pojedynczego jednopoziomowego z profili CD 60x27x0.6,rodwieszonego do
stalowych belek dachu. Plyty od gory przykryte folia poroszczelna oraz welna mineralng
welna mineralng migkka grub.15 cm.

Malowanie

Przygotowanie stanowisk pracy. Wykonanie 1 odbior rusztowan. Przygotowanie podioza pod
malowanie przez oczyszczenie, wyszpachlowanie i1 przetarcie. Uzgodnienie kolorow i
wykonanie prob.

Posadzki, podloza i podlogi

Wykonanie warstw wyrownawczych z zaprawy cementowej. Ulozenie folii polietylenowej
jako izolacji przeciwwilgociowej. Osadzenie w podtozu betonowym tulei elementow
wyposazenia sportowego. Ulozenie podkiadek pod legary dolne. UloZenie dolnych i goérnych
legaréw. Montaz podtogi z desek podtogowych.

7.2. Materialy

Parapety prefabrykowane z maczki marmurowej z dodatkiem zywicy. Stolarka drzwiowa
drewniana ze stalowymi o$cieznicami.. Tynki z zaprawy cementowo-wapiennej i gipsowej.
Gips szpachlowy. Plyty gipsowo-kartonowe GKF grubosci 12.5 mm. Tynk akrylowy
dekoracyjny ,,ATLAS”. Sucha mieszanka tynkarska akrylowa. Farby emulsyjne . Welna
mineralna migkka grubosci 15 cm. Plyty styropianowe grubosci 10 cm. Bale iglaste
obrzynane. Deski podtogowe.

7.3. Sprzet.

Tynki i malowanie
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Pomosty robocze, rusztowania atestowane, taczki, skrzynie na zaprawy, betoniarka.
Pozostate roboty

Specyfikacja techniczna nie okresla szczegdélowych zalecen. Wykonawca przystepujacy do
robot zastosuje sprzet gwarantujacy wlasciwa jako$¢ robot.

7.4. Transport

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktoére pozwola
unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych materiatdw. Materialy na budowe powinny
by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Wykonawca winien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacych s$rodkéw transportu : samochod
skrzyniowy, samochod dostawczy, samochod samowytadowczy. Samochody do przewozu
stolarki powinny by¢ wyposazone w odpowiednie stelaze zabezpieczajace, stolarka winna by¢
ofoliowana i zabezpieczona przed zarysowaniem. Materiaty podtogowe i izolacyjne winny
by¢ przewozone w odpowiednich paletach.

7.5. Wykonanie robot

Tynki wewngtrzne 1 zewngtrzne.

Tynki wewngtrzne nalezy wykonywa¢ po zakonczeniu wszystkich robdt stanu surowego,
zamurowaniu bruzd i przebi¢, zamontowaniu stolarki oraz po wykonaniu wszystkich instalacji
podtynkowych. Tynki nalezy wykonywaé jako 3-warstwowe doborowe 1V kategorii, to jest
narzut, obrzutka i1 gtadZ zatarta packa na gtadko GladZ nalezy nanosi¢ po zwigzaniu narzutu,
lecz przed jego stwardnieniem . Podloze pod tynki stanowia $ciany z pustakow ceramicznych
,POROTHERM” grubosci 44 cm murowane na niepelne spoiny, to jest nie zapetnione na
glebokos¢ 10-15 mm . Powierzchnia podtoza powinna by¢ oczyszczona szczotkami z
wszelkiego rodzaju wykwitow, kurzu oraz plam z rdzy 1 substancji thustych

Roboty malarskie.

Przed przystapieniem do malowania nalezy naprawi¢ uszkodzenia powierzchni, wyro6wnac ja,
wygtadzi¢, wykona¢ szpachlowanie. Roboty malarskie wewnatrz i zewnatrz budynku mozna
wykonywac dopiero po wyschnigciu tynkéw i naprawieniu miejsc uszkodzonych.. Kolory
malowania elewacji wedtug projektu elewacji w uzgodnieniu z konserwatorem zabytkdw.
Przy malowaniu wyrobami zawierajacymi lotne rozpuszczalniki lub rozcienczalniki
organiczne ( np. farby olejne , flatowe, lakiery chemoutwardzalne) nalezy stosowac¢ odziez
ochronng, a pracg wykonywaé przy otwartych oknach lub czynnej wentylacji oraz
przestrzega¢ zakazu papierosow, uzywania otwartych palenisk, iskrzacych urzadzen. Roboty
nalezy wykonywac z atestowanych i odebranych rusztowan.

Podtoza i podiogi.

Podtoge drewniana typu ,,tarkett” nalezy wykonywac¢ na wysuszonym podktadzie betonowym
na izolacji z folii polietylenowej szerokiej. Podwojny ruszt z krzyzujacych si¢ legarow
utozony na podktadkach elastycznych lub klinach z tworzywa sztucznego. Na tak wykonany
ruszt nalezy uktada¢ deski podtogowe . Podtoga powinna by¢ odsunigta od $ciany o 2-3 cm i
wykonczona listwa przyScienna wentylacyjna ze specjalnymi wyzlobieniami dla
umozliwienia cyrkulacji powietrza spod konstrukcji podtogi. Przed wykonaniem podtogi
nalezy osadzi¢ tuleje do osadzenia urzadzen wyposazenia sportowego. Po osadzeniu tulei
nalezy uzupehic izolacj¢ podpodiogowa.
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7.6. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanych Robot z dokumentacja
techniczna , protokdtami badan kontrolnych, odbioréw czesciowych podtozy tynkow,
malowan i posadzek oraz atestami i certyfikatami wbudowanych materiatow.

7.7. Jednostka obmiaru
Dla wszystkich rob6t wykonczeniowych jednostke obmiaru jest m2.

7.8. Odbiér.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie odbiorow czeSciowych zapisow w dzienniku
budowy, sprawdzeniu z dokumentacja techniczna

7.9. Warunki platnosci

Zgodnie o obmiarem i umowa ,po odbiorach czgsciowych .

8.1. ELEMENT ROBOT: INSTALACJE SANITARNE

Zakres robot wg pktl.2.

Zakres ten opracowania obejmuje dokonczenie instalacji centralnego ogrzewania oraz
instalacji wod-kan. w budynku remizy OSP w Swinnej. Ogrzewanie garazy i segmentu
,bojowego” strazy i segmentu administracyjnego na oddzielnym obiegu. Regulacja stata na
zaworach termostatycznych przy grzejnikach z nastawa wstgpng. Przed zamontowaniem
glowic termostatycznych i zawordow regulacyjnych nalezy instalacj¢ kilkakrotnie przeplukac
ustawiajac wszystkie zawory na pelny przelot. Przed pomalowaniem 1 zaizolowaniem
instalacjg nalezy podda¢ probom szczelno$ci 1 wytrzymatosci na cisnienie 0.75 MPa

8.2.MATERIALY.

do wykonania robot instalacyjnych nalezy stosowaé nastgpujace materialy zgodnie z
dokumentacja projektowa, opisem technicznym i kosztorysem:

-rury stalowe ze szwem lekkie wgPN/H-74200

-rury PE-HD do instalacji c.o. i wodociAgowej

-rury PCW do kanalizacji sanitarnej

-grzejniki stalowe plytowe

-manometry | termometry

-otulina z pianki poliuretanowej do izolacji cieplnej

-gaz techniczny

8.3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzegtu podano w ogolnej specyfikacji technicznej. Zgodnie z
technologia zalozona w dokumentacji, proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

- gietarka hydrauliczna do rur

- gwinciarka do nacinania gwintow

- zestaw spawalniczy acetylenowo-tlenowy.
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8.4. TRANSPORT.

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi . Do transportu nalezy uzy¢ nastepujacych srodkow
transportu:

- samochdd skrzyniowy

- samochdd dostawczy

8.5. KONTROLA JAKOSCI

1. Wszystkie materialy do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom
dokumentacji projektowo-kosztorysowej i specyfikacji technicznej oraz
posiada¢ $wiadectwo jakosci producenta i uzyskaé¢ akceptacj¢ inspektora
nadzoru.. Kontrola jakos$ci wykonania robot polega na zgodnos$ci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i poleceniami inspektora nadzoru.

8.6. WARUNKI PLATNOSCI

zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot ujety w pkt.1.2.niniejszej specyfikacji
technicznej. Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot w oparciu
o wyniki pomiarow.

9.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-72/B Roboty oktadzinowe, Suche tynki.. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-Ei-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych

PN-93/B-02862 Odpornos¢ ogniowa

PN-Ei-3250 Woda do do celow budowlanych

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-65/B-14503-Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane.

PN-70/B-10100 —Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-64/B-10400- Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie powszechnym.
Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-90/M-75003. Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogolne wymagania i badania.
PN-90/M-75019. Termostatyczne zawory grzejnikowe. Wymagania i badania.
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