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Czes¢ opisowa

Temat opracowania:

Projekt tymczasowej organizacji ruchu, oznakowania i zabezpieczenia na czas
prowadzenia robot w pasie drogowym drogi powiatowe;j dla inwestycji:

Przebudowa drogi powiatowej nr 1428 S ul. Beskidzka w Trzebini w km od 2+865,00 do
3+163,00.

Dane ogolne:
Inwestor:  Gmina Swinna, ul. Wspélna 13, 34-331 Swinna

Lokalizacja: ul. Beskidzka w Trzebini, gmina Swinna, droga powiatowa nr 1428 S,

dziatki nr: 2272, 2714, 2715, 2713, 3185, 3280, 3299, 3301, 3302, 3305/1, 3306 — obreb
ewidencyjny Trzebinia, jednostka ewidencyjna Swinna.

Jednostka projektowa: Pracownia projektowa KBN Projekt inz. Arkadiusz Krzesak
34-300 Zywiec, ul. Mata 3/2

Autor opracowania: mgr inz. Arkadiusz Krzesak
upr. w specj. konstrukcyjno- budowlanej nr SLK/2182/PWOK/08

Podstawa opracowania

Uzgodnienia z inwestorem

Podktad geodezyjny w skali 1:500

Projekt budowlany dla przedmiotowej inwestycji

Ustawa z dnia 20.06.1997 r. Prawo o ruchu drogowym.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003r. warunkow sprawie szczego6towych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniem nadzoru nad tym zarzadzaniem
(Dz.U. nr 177 poz. 1729 z dnia 14.10.2003r.).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 poz. 2181, z p6zn. zm.).

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30.03.1999 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr
43 p0z.430 z dnia 14.05.1999r.).

Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn.
31.07.2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz.U. nr 170 poz. 1393, z p6zn. zm.).

Przedmiot opracowania. Cel i zakres zamierzenia  inwestycyjnego

» Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu, oznakowania i
zabezpieczenia na czas prowadzenia robot w pasie drogi powiatowej dla inwestycji
-Przebudowa drogi powiatowej nr 1428 S ul. Beskidzka w Trzebini w km od 2+865,00 do
3+163,00".

e Celem opracowania jest zabezpieczenie miejsca rob6t w pasie drogi powiatowej ul. ul.
Beskidzka w Trzebini oraz zapewnienie bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszego w czasie
realizacji inwestyciji.

» Lokalizacje przedmiotowej inwestycji pokazano na rysunku ,Orientacja”.

Zakres catego zamierzenia:
e Zakres opracowania obejmuje projekt tymczasowej organizacji ruchu w pasie drogi
powiatowej - ul. Beskidzka w Trzebini dla potrzeb wykonania inwestycji ,Przebudowa
drogi powiatowej nr 1428 S ul. Beskidzka w Trzebini w km od 2+865,00 do 3+163,00".
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V. Charakterystyka robét:

VI.

Planowana inwestycja obejmuje wykonanie przebudowy drogi powiatowej ul. Beskidzka w

Trzebini w km od 2+865,00 do 3+163,00. Inwestycja obejmuije:
Dla potrzeb niniejszego projektu zostat przyjety kilometraz lokalny, punkt poczatkowy 0+000,00
= 2+865,00 zostat zlokalizowany przy skrzyzowaniu z drogg gminng — ul. Promienista.
Przebudowe nawierzchni jezdni drogi powiatowej w km 0+000,00 — 0+298,00. Nawierzchnia
jezdni bitumiczna o szerokosci 5,0 — 6,0m.
Budowe chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1428 S. Chodnik prawostronny w km 0+000,00 —
0+286,00 oraz lewostronny w km 0+282,00 + 0+298,00. Chodnik o nawierzchni z kostki
brukowej. Szerokos¢ projektowanego chodnika wynosi 1,50m z lokalnymi zawezeniami do
szerokosci 1,25m.
Z uwagi na niekorzystne istniejgce zagospodarowanie terenu w km 0+000,00 — 0+050,00
zachodzi koniecznos¢ nieznacznego przesuniecia fragmentu drogi w planie co spowodowato
koniecznos¢ wykonania petnej konstrukcji jezdni w miejscu poszerzen.
Przebudowe prawostronnych zjazdéw indywidualnych do posesji prywatnych. Zjazdy o
nawierzchni z kostki brukowej - 10 szt.
Przebudowe zjazddw publicznych. Zjazdy o nawierzchni z kostki brukowej - 4 szt.
Budowe kanalizacji deszczowej w celu prawidtowego odwodnienia jezdni i projektowanego
odcinka chodnika.
Utwardzenie pobocza lewostronnego.
Oczyszczenie oraz odmulenie istniejgcych przepustéw pod drogg powiatowa.
Poprawa odwodnienia drogi powiatowe] i terenu sgsiadujgcego poprzez zabudowe sciekéw
korytkowych, odwodnienia liniowego oraz umocnienie fragmentu rowu przydroznego.
Montaz stalowej bariery drogowe;j.

Z uwagi na lokalizacje, istniejgce zagospodarowanie terenu oraz technologie w/w prac wystgpi
koniecznos¢ zajecia pasa drogowego, etapowo z wygrodzeniem czescig jezdni, odcinkami o
dtugosci 20,0 — 147,0m.

Opis stanu istniej gcego:

Obecnie w miejscu planowanej inwestycji znajduje sie droga powiatowa nr 1428S tekawica —
Rychwatd — Pewel Mata wraz z poboczami oraz rowami przydroznymi. Opracowanie obejmuje
odcinek drogi powiatowej o dlugosci 298,00mb — od skrzyzowania z ulicg Promienistg do
skrzyzowania z drogg gminng — ul. Koscielna. Przedmiotowy odcinek drogi znajduje sie w
zarzadzie Powiatowego Zarzadu Drog w Zywcu ul. Le$nianka 102a.

Ulica znajduje sie w obszarze zabudowanym, obowigzujgca predkos¢ na przedmiotowym odcinku
drogi wynosi 50km/h w godz. od 5.00 do 23.00, w pozostatych godzinach 60km/h. Na odcinku
200, zostato dodatkowo wprowadzone ograniczenie do 50km/h.

Ulica stanowi droge jednoprzestrzenng, jednojezdniowg, jednokierunkowg w strefie mieszkalnej z
zabudowg mieszkaniowa. Ulica na przedmiotowym odcinku posiada jezdnie o szerokosci 5,0 —
6,0m.

Droga posiada przekréj drogowy, jezdnia z dwustronnym pochyleniem, nawierzchnia bitumiczna.
Odwodnienie jezdni odbywa sie czesciowo za pomocg istniejgcych rowdéw przydroznych a
czesciowo na teren sasiadujgcy. Na przedmiotowym odcinku drogi powiatowej wystepujg zjazdy
indywidualne prawostronne i lewostronne. Na przedmiotowym odcinku drogi powiatowej
wystepujg skrzyzowania z drogami podporzgdkowanymi (gminnymi). Nawierzchnia skrzyzowan
bitumiczna.

Ruch pieszych okresla sie:

- w dzien jako $redni,

- w nocy jako maty.

Natezenie ruchu samochodowego nalezy okreslic:

- w dzien i w nocy jako maly.

Istniejgce oznakowanie przedstawiono na rys. nr 2.
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VII. Stan projektowany — organizacja ruchu na czas  robdét budowlanych:

7.1 Planowane zmiany:
Niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas rob6t przewiduje prowadzenie prac
zwigzanych z przebudowg drogi etapowo (12 etapéw) z wygrodzong czescig jezdni, odcinkami o
diugosci do 20,0 — 147,0m. W poszczeg6lnych etapach, na ktorym prowadzone bedg prace
zastosowano ograniczenie predkosci do 30km/h i zakaz wyprzedzania.
Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: luty 2018.
Przewidywany termin przywrécenia statej organizacji ruchu: czerwiec 2018.

Zabezpieczenie pasa drogoweqo:
Zaprojektowano tymczasowg organizacje ruchu w dwunastu etapach:

. Etapy1-4i6-8
Prace prowadzone bedg odcinkami o dlugosci 31,0-88,0m z zachowaniem przejezdnosci ulicy w
obu kierunkach, wygrodzong czescig jezdni. Dla ruchu pojazdéw nalezy pozostawi¢ jezdnie o
szerokosci min. 5,0m. W etapie 6 dodatkowo zastosowaé reczne sterowanie ruchem.
W etapie 7 na czas prowadzenia rob6t nalezy zlikwidowac istniejgce przejscie dla pieszych —
zastoniecie istniejgcych znakow.
Planowane wygrodzenie zaporami drogowymi U-20b, tablicg prowadzgcg U-3d oraz tablicami
kierujgcymi U-21a i U-21b rozstawionymi co 10,0m. W odlegtosci 40,0m przed i za planowanym
wygrodzeniem fragmentéw ulicy, nalezy zlokalizowa¢ znaki ostrzegawcze A-14 ,roboty na
drodze” oraz odpowiednie zwezenie jezdni A-12b i A-12c. W odlegtosci 60,0m przed i za
planowanym wygrodzeniem fragmentow ulicy, nalezy zlokalizowa¢ znaki B-25 ,zakaz
wyprzedzania oraz znak B-33 ,ograniczenie predkosci do 30km/h”.
Na drogach bocznych, przed skrzyzowaniem nalezy ustawi¢ znak F-6 ,znak uprzedzajgcy
umieszczany przed skrzyzowaniem” z umieszczonymi na tarczy znaku znakami ostrzegawczymi
A-14 i Al12.
Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji prywatnych w miejscach prowadzenia rob6t. Rozwigzanie
dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem posesji.
Lokalizacja oznakowania na czas wykonywania robét wg zatgczonych rysunkow.

. Etap 5
Prace prowadzone bedg odcinku o dtugosci 20,0m z zachowaniem przejezdnosci ulicy w obu
kierunkach, wygrodzong czescig jezdni. Z uwagi na koniecznos$¢ poprowadzenia ciggu pieszego
(o szerokosci 1,5m) po jezdni drogi powiatowej, dla ruchu pojazdéw jezdnia zostanie zawezona
do szerokosci 3,50m (w najwezszym miejscu). Zastosowac reczne sterowanie ruchem.
Planowane wygrodzenie zaporami drogowymi U-20a, U-20b, tablica prowadzgcg U-3d oraz
tablicami kierujgcymi U-21a i U-21b rozstawionymi co 10,0m. W odlegtosci 40,0m przed i za
planowanym wygrodzeniem fragmentow ulicy, nalezy zlokalizowa¢ znaki ostrzegawcze A-14
,<roboty na drodze” oraz odpowiednie zwezenie jezdni A-12b i A-12c. W odlegtosci 60,0m przed i
za planowanym wygrodzeniem fragmentow ulicy, nalezy zlokalizowa¢ znaki B-25 ,zakaz
wyprzedzania oraz znak B-33 ,ograniczenie predkosci do 30km/h”.
Na drogach bocznych, przed skrzyzowaniem nalezy ustawi¢ znak F-6 ,znak uprzedzajgcy
umieszczany przed skrzyzowaniem” z umieszczonymi na tarczy znaku znakami ostrzegawczymi
A-14 i Al12.
Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji prywatnych w miejscach prowadzenia robét. Rozwigzanie
dojazdu ustali¢ indywidualnie z wlascicielem posesiji.
Lokalizacja oznakowania na czas wykonywania rob6t wg zatgczonych rysunkow.

. Etapy 9 - 12
Prace prowadzone bedg odcinkami dtugosci 59,0 — 150,0m z zachowaniem przejezdno$ci ulicy,
wygrodzong czescig jezdni w jej osi. W etapach 9 — 12 nalezy zastosowac sterowanie reczne
ruchem przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia. Sterowaniem recznym objg¢ rowniez
wloty boczne drég gminnych zlokalizowana w obszarze rob6t po obu stronach drogi.
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7.2

W etapie 11 na czas prowadzenia robét nalezy zlikwidowaé istniejgce przejscie dla pieszych
natomiast w etapie 10 zlikwidowa¢ istniejgce przejscie dla pieszych oraz przystanek — zastoniecie
istniejgcych znakéw.

Projektowana czasowa organizacja ruchu w etapach od 9 do 12 zostanie wprowadzona tylko w
godzinach wykonywania robét zwigzanych z ukfadaniem nowej nawierzchni. W pozostatych
godzinach jezdnia drogi powiatowej zostanie dopuszczona do ruchu pojazdéw na calej
szerokosci - nalezy tylko pozostawi¢ znaki B-25, B-33, A-12b, A-12c, A-14 do czasu
ostatecznego wykonania robot).

Planowane wygrodzenie zaporami drogowymi U-20b, tablicg prowadzgcg U-3d oraz tablicami
kierujgcymi U-21a i U-21b rozstawionymi co 10,0m. W odlegtosci 40,0m przed i za planowanym
wygrodzeniem fragmentéw ulicy, nalezy zlokalizowaé¢ znaki ostrzegawcze A-14 ,roboty na
drodze” oraz odpowiednie zwezenie jezdni A-12b i A-12c. W odlegtosci 60,0m przed i za
planowanym wygrodzeniem fragmentow ulicy, nalezy zlokalizowa¢ znaki B-25 ,zakaz
wyprzedzania oraz znak B-33 ,ograniczenie predkosci do 30km/h”.

Na drogach bocznych, przed skrzyzowaniem nalezy ustawi¢ znak F-6 ,znak uprzedzajgcy
umieszczany przed skrzyzowaniem” z umieszczonymi na tarczy znaku znakami ostrzegawczymi
A-14 i Al12.

Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji prywatnych oraz na skrzyzowaniach z drogami gminnymi w
miejscach prowadzenia robét. Rozwigzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wascicielem posesii.
Powyzsze rozwigzanie nie spowoduje probleméw komunikacyjnych ze wzgledu na maly ruch
samochodowy na drogach gminnych (tylko kilka budynkéw przy poszczegdinych drogach),
krétkie odcinki wytgczenia drég gminnych z ruchu oraz krétki czas wykonywania robot.
Lokalizacja oznakowania na czas wykonywania rob6t wg zatgczonych rysunkow.

Spos6b oznakowania:

Zasady ogolne:

Oznakowanie pionowe i poziome nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministrow
Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie znakow i sygnatéw drogowych,
z dnia 31 lipca 2002r., Dziennik Ustaw Nr 170, poz. 1393, z uwzglednieniem zatgcznikéw nr 1-4
do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, Dziennik Ustaw — zatgcznik do nr 220, poz.
2181 z dnia 23 grudnia 2003 roku, na podstawie zalgczonych rysunkéw planu sytuacyjnego.
Zaprojektowano oznakowanie pionowe z zastosowaniem znakow z grupy znakéw duzych, tj. o
dtugosci boku 1050mm (znaki kategorii A), srednicy 900mm (znaki kategorii B i C), dlugosci
podstawy 900mm (znaki kategorii D).

Na zaporach drogowych U-20b w przypadku zawezenia jezdni nalezy zastosowaé Swiatla
ostrzegawcze o barwie zotej U-57a.

Lica znakéw, jezeli nie bedzie innych wytycznych od Zarzgdzajgcego Ruchem, winny byé
wykonane z folii odblaskowych typu 2 lub pryzmatycznej. Tarcze znakéw powinny posiadac
krawedzie podwdjnie zaginane na catym obwodzie. Tyt znakéw powinien by¢ pomalowany farbg
proszkowa koloru szarego, natomiast stupki do znakéw nalezy wykona¢ z rur ocynkowanych
koloru szarego kotwionych w ziemi na gtebokosci minimum 100cm (zaleznie od gabarytow
konstrukcji) i zalewane betonem. Goérna czesci stupka zabezpieczona jest nasadka stalowag
ocynkowana.

Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce do pionowego znakowania dr6g musi posiadac
Aprobate Techniczng Instytutu Badawczego Drég i Mostow.

Zasady rozmieszczania tablic informacyjnych i znakéw drogowych:

- oznakowanie miejsca zajecia pasa drogowego nalezy wykona¢ w sposéb wskazany na
zalgczonym opracowaniu, jednakze miejsca ustawienia znakéw w terenie nalezy wybraé
indywidualnie w zaleznosci od sytuaciji.

Ustawiajgc oznakowanie nalezy sie kierowa¢ nastepujgcymi zasadami:
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VIII.

- znaki i tablice nie mogg zastaniac istniejgcych znakéw drogowych, informatoréw i sygnalizacji
Swietlnej,

- znaki i tablice nie mogg zastania¢ widocznosci w rejonie skrzyzowan,

- dopuszcza sie montowanie znakow na istniejgcych stupkach znakéw drogowych lub stupach
oswietlenia ulicznego, pod warunkiem, ze na stupku nie bedg sie znajdowaly wiecej niz trzy
znaki.

Uwagi:

- zapory drogowe nalezy umiesci¢ na stojakach o stabilnej konstrukcji na wysokosci 0,90-1,10m
nad poziomem jezdni (liczgc od gérnej krawedzi zapory).

- wielkos¢ znakéw drogowych, barier, tablic, kolor i sposéb montazu nalezy wykona¢ zgodnie z
instrukcjg o znakach i sygnatach drogowych,

- zapory drogowe powinny by¢ pokryte materiatem odblaskowym,

- przy wygrodzeniu wzdtuz jezdni nie dopuszcza sie wystepowania przerw w ciggu zapor,

- wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidlowe utrzymanie i funkcjonowanie urzadzen
ostrzegawczych,

Czynno $ci poprzedzaj ace zajecie pasa drogowego:

Przed zajeciem pasa drogowego nalezy uzyska¢ u Zarzadcy Drogi pisemne zezwolenie na
zajecie pasa drogowego, uwzgledniajgce termin i okres zajecia pasa drogowego oraz wykonac i
ustawi¢ w okreslonych miejscach wskazanych projektem oznakowanie (oznakowanie do czasu
odbioru zastoniete).

Uwagi og0lne i zalecenia dodatkowe:
Na czas wykonania rob6t budowlanych, teren prac nalezy ogrodzié¢, teren powinien byc¢
niedostepny dla os6b bezposrednio niezatrudnionych przy robotach budowlanych.
W czasie prowadzenia robét nalezy zapewnic¢ stalg kontrole ustawionego zabezpieczenia,
oznakowania zastepczego, a stwierdzone usterki niezwtocznie likwidowac.
Po zakonczeniu zajecia pasa drogowego teren nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego i
przekazac Zarzadcy Drogi.
Znaki i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu wykazane w projekcie powinny byé dobrze
widoczne a ich zastosowanie i umieszczenie na drodze powinno by¢ zgodne z
obowigzujgcymi przepisami.
Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w
odziez wyposazong w elementy odblaskowe o barwie zéttej lub pomaranczowej utatwiajgcej
spostrzeganie przez kierujgcych.

Opracowat:
mgr inz. Arkadiusz Krzesak
upr. nr SLK/2182/PWOK/08

| Pracownia projektowa KBN Projekt inz. Arkadiusz Krzesak, 34-300 Zywiec, ul. Mata 3/2 |
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TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 §
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZAGJA: DROGA POWIATOWA NR 1428
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWINNA RYS. NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 1
STADIUM: BRANZA: .
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA 1:25000
NAZWA RYSUNKU: DATA:
ORIENTACJA VI 2017 .
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: | 1 nr SLK/2182/PWOKI08 w speci. konsirukeyjno-bud.
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TEMAT OPRACOWANIA:

pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
KBN PROJEKT

UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00

LOKALIZACJA: DROGA POWIATOWA NR 1428S
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWlNNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 2
STADIUM: BRANZA:
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
OZNAKOWANIE ISTNIEJACE VI 2017 .
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak FODPIS:
FROJEKTOWAL: | " 51 K/2182/PWOKJ08 w specj. konstrukeyjno-bud.
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LEGENDA:

Uwagi:

7 FAYA
WIIIIIII.’III‘H‘
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- Oznakowanie projektowane tymczasowe

A-14 é i
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie

A7 IStv - Oznakowanie istniejgce

1.

Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robdt.

Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem poses;ji.

2. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla
prowadzenia robot.

W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZAGIA: DROGA POWIATOWA NR 14285
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWlNNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 3
STADIUM: BRANZA:
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
. . VIl 2017 r.
— Zakres do wykonania w danym etapie ETAP 1
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: upr. nr SLK/2182/PWOK/08 w spegj. konstrukcyjno-bud.

CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 1

TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
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LEGENDA:

A-14 é@
A7 IStv - Oznakowanie istniejgce

- Zakres do wykonania w danym etapie

- Oznakowanie projektowane tymczasowe
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie

Uwagi:

1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robdt.

Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem poses;ji.
2. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla

prowadzenia robdt.

TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZAGIA: DROGA POWIATOWA NR 14285
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWlNNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 4
STADIUM: BRANZA: .
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VI 2017 £
ETAP 2 '
eroumrows. | MAF in2. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
" | upr. nr SLK/2182/PWOKJ/08 w specj. konstrukcyjno-bud.
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CLASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 3

o $wiatta barwy zéltej

LEGENDA:
A-14
@ - Oznakowanie projektowane tymczasowe
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie

A7 IStv - Oznakowanie istniejgce

- Zakres do wykonania w danym etapie

Uwagi:

1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robdt.
Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem poses;ji.

2. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla

prowadzenia robot.

TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZAGIA: DROGA POWIATOWA NR 14285
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWlNNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 5
STADIUM: BRANZA: .
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VI 2017 £
ETAP 3 '
eroumrows. | MAF in2. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
" | upr. nr SLK/2182/PWOKJ/08 w specj. konstrukcyjno-bud.
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CLASOWA ORGANIZACJA RUCHU

ETAP 4

DMOI[DMUON

LEGENDA:
A-14 , ,
- Oznakowanie projektowane tymczasowe
o na czas prowadzenia robot w danym etapie

A-7 |st_v - Oznakowanie istniejgce

— Zakres do wykonania w danym etapie

Uwagi: TEMAT OPRACOWANIA:
1. Nalezy zapewni¢ dojozd do posesji w miejscach prowadzenia robot. pracownia projekiowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWE NR 1428 S
Rozwiazanie doiazdu ustalic indwwiduglni fasciciel . KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
) Wozm%igme bOJCI'Z u ustalic kln ywidua ng z wioscicielem Bpljsezljl. W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami a ;
y dzeni bp’ i ¥ 9 przep LOKALIZACJA: DROGA POWIATOWA NR 14285
prowadzenia robot. UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWINNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 6
STADIUM: BRANZA: .
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 4 VIIl 2017 .
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak FODPIS:
FROJEKTOWAL: | " 51 K/2182/PWOKJ08 w specj. konstrukeyjno-bud.




CLASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 5

N
O

A-1la Ist.

LEGENDA: Uwagi: TEMAT OPRACOWANIA:
) 1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robét. pracownia projektowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 §
Rozwiazanie doiazdu ustalic indwwidualni fasciciel - KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
A4 ) Wozwu%iame bOJG? u ustalic km ywi uaglg z wlascicielem Bpl-?FS’eZIJL W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
- : . . Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami a .
- Oznakowanie projektowane tymczasowe JHHe : P 4 g przep LOKALIZACUA: DROGA POWIATOWA NR 14285
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie prowoqzemo rob_ot, ) . UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
3. W etapie 5 nalezy zastosowa¢ reczne sterowanie ruchem przez
. INWESTOR: GMINA SWINNA RYS.NR
osoby do tego uprawnione. 7
Oznak e istniei UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA
K - Oznakowanie istniejgce STADIONE p—
AT st TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VIl 2017
— Zakres do wykonania w danym etapie ETAP 5 '
| mgr inz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: upr. nr SLK/2182/PWOK/08 w spegj. konstrukcyjno-bud.
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LEGENDA:

A-14
— Oznakowanie projektowane tymczasowe
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie
A7 Ist' — Oznakowanie istniejqce

D61 — Zastoniecie istniejgcego znaku
-6 Ist. . 2 .
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie

- Zakres do wykonania w danym etapie

Uwagi:

1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robdt.

Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem poses;ji.
2. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla
prowadzenia robdt.
J. W etapie 6 nalezy zastosowa¢ reczne sterowanie ruchem przez
osoby do tego uprawnione.

CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 6 |

Isf "~ Jrzebinka
EEREEERCE 1 ‘

TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projektowa ( PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI

W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZAGIA: DROGA POWIATOWA NR 14285
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI

INWESTOR: GMINA SWINNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 8
STADIUM: BRANZA:
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 6 VIl 2017 r.
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: upr. nr SLK/2182/PWOK/08 w spegj. konstrukcyjno-bud.
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LEGENDA: Uwag: _ o ) o _ ) o TEMAT OPRACOWANIA:
1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robdt. WC PRZEB“DS‘L”QESTSSQESVV"T‘L‘Z’ZLE.&.”R1“28S
Rozwigzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wfascicielem posesji. W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
A-14 ) ) 2. Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla .
@ - Oznakowanie projektowane tymczasowe prov{zdzenio rob%t i g przep LOKALIZACUA: DROGA POWIATOWA NR 14285
na czas prowadzenia rob6t w danym etapie ' UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SWINNA RYS.NR
Ommakowante fstrel UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 9
K - Oznakowanie istniejgce STADIUM: BRANZA
AT st ' TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VI 2017 £
- Zakres do wykonania w danym etapie ETAP7 '
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: upr. nr SLK/2182/PWOK/08 w spegj. konstrukcyjno-bud.
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'§; LEGENDA: Uwag: TEMAT OPRACOWANIA:
o ) 1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robét. %ﬁ";’R"gJ%fﬁiTekmwa( PRZEBUDngggglggéigyvlﬁggilm14285
oy ) @ozwi?dionie tc)iojqzdu ustalic indywiduolgig z wlascicielem Bpl_?Fs’ejlji. W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
- . . . Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami a _
- Oznakowanie projektowane tymczasowe provzlodzenio rob%t 0 g przep LOKALIZACUA: DROGA POWIATOWA NR 14285
na czas prowadzenia robdt w danym etapie ' UL. BESKIDZKA W TRZEEINI
INWESTOR: GMINA SWINNA RYS.NR
Ounakonanie istnie! UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 10
K — Oznakowanie istniejgce STADIU: p—s
AT st ' TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA | SKALA1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VIll 2017 £
— Zakres do wykonania w danym etapie ETAP 8 '
| mgr inz. Arkadiusz Krzesak PODPIS:
PROJEKTOWAL: upr. nr SLK/2182/PWOK/08 w spegj. konstrukcyjno-bud.
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LEGENDA:
A-14 . .
- Oznakowanie projektowane tymczasowe
o na czas prowadzenia robot w danym etapie

A-7 |st_v - Oznakowanie istniejgce

— Zakres do wykonania w danym etapie

Uwagi:

1.

2,
3.

Nalezy zapewni¢ dojozd do posesji w miejscach prowadzenia robét.
Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wtascicielem poses;ji.
Wszystkie zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla
prowadzenia robot.

W etapach od 9 do 12 nalezy zastosowaé reczne sterowanie
ruchem przez osoby do tego uprawnione.

Projektowana czasowa organizacja ruchu w etapach od 9 do 12
zostanie wprowadzona tylko w godzinach wykonywania robot
zwigzanych z ukfadaniem nowej nawierzchni. W pozostatych
godzinach jezdnia drogi powiatowe| zostanie dopuszczona do ruchu

pojazdéw na cafej szerokosci (nalezy tylko pozostawié znaki B—25,

B-33, A-12b, A-12c, A-14).

CLZASOWA ORGANIZACJA RUCHU
ETAP 9

TEMAT OPRACOWANIA:
pracownia projekiowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWE. NR 1428 §
KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
LOKALIZACJA: DROGA POWIATOWA NR 1428S
UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
INWESTOR: GMINA SW|NNA RYS.NR
UL. WSPOLNA 13, 34-331 SWINNA 11
STADIUM: BRANZA: .
TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU DROGOWA SKALA 1:500
NAZWA RYSUNKU: DATA:
CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU VIl 2017
ETAPY )
| mgrinz. Arkadiusz Krzesak FODPIS:
FROJEKTOWAL: | " 51 K/2182/PWOKJ08 w specj. konstrukeyjno-bud.
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LEGENDA: Uwagi: TEMAT OPRACOWANIA:
A-14 1. Nalezy zapewni¢ dojazd do posesji w miejscach prowadzenia robot. pracownia projeklowa PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1428 S
. . . . . I . . PR o KBN PROJEKT UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
ﬁ. - Oznakowanie projektowane tymczasowe Rozwiqzanie dojazdu ustali¢ indywidualnie z wiascicielem posesiji. W KM OD 2+865,00 DO 3+163,00
o na czas prowadzenia robot w danym etapie 2. Wszys’ékle ;Gbeépilj(eczenlo wykona¢ zgodnie z przepisami BHP dla LORALZACIA DROGA POWIATOWA NR 14285
prowadzenia robot. _ _ UL. BESKIDZKA W TRZEBINI
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